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RotasPro noise분석시스템

트랜스미션및기어박스테스트트랜스미션및기어박스테스트
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Rotas noise분석시스템:특징Rotas noise분석시스템: 특징

다양한분석방법을사용한실시간종단분석

제품하자율및추이검출제품하자율및추이검출

회전동기연산을통한내측샤프트및성분분석. noise원분리.

차량상관계수및비교 동일한시스템및교정센서데이터를사용한이동차량상관계수및비교: 동일한시스템및교정센서데이터를사용한이동
측정

평가한계는각각의측정값에대해개별적으로자동학습및수동조정
조합으로구성.

Wave 파일로센서신호녹음및 녹음파일로전체테스트모의실행.

서버하나(원격액세스도가능)에서여러가지테스트에대해
데이터베이스방식파라미터화.

결과데이터베이스 통계적조사및 평가결과데이터베이스, 통계적조사및 평가

인트라넷기반생산분석
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기어박스테스트교육:목차기어박스테스트교육: 목차

시스템개요

기어박스 noise분석이론
한계치및한계곡선생성

일반적인기어하자및 noise문제
측정소프트웨어구성요소

파라미터데이터베이스파라미터데이터베이스

결과데이터베이스및평가소프트웨어

wave파일녹음및재생wave 파일녹음및재생
교정

테스트스탠드및라인관리

백업및복원

314-02-26
기어박스테스트
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일반적인테스트벤치셋업일반적인테스트벤치셋업

트랜스미션
가속도계

noise신호속도신호토크

LAN

측정 PC
TAS-Box

통신링크

원격지원용인터넷
연결
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TAS하드웨어TAS 하드웨어

"TAS 박스"는 Rotas 시스템의데이터수집프론트엔드이다. 크기와
형태는다양함

TAS 08박스의내측에는정확한크기의표준 DVD드라이브가

형태는다양함.
USB를통해측정 PC에연결됨. "TasAlyser" 측정소프트웨어는 XP 
이상의모든Windows PC에서실행가능.

TAS-08 박스의내측에는정확한크기의표준 DVD 드라이브가
장착되어있으므로 PC 슬롯에설치가능. 최대 10개의아날로그입력
채널 + 4개의속도펄스신호입력을위한공간.

표준확장카드처럼 TAS-28를 PC에설치가능. 
TAS-Nano는모바일시스템용으로고안됨.
기술데이터:
•샘플링속도최대 100 kHz 샘플링속도최대 100 kHz

• 24 Bit A/D 컨버터

• 데이터기록카드용 6슬롯의모듈형시스템

• A/D 컨버터모듈: AC, DC 또는 ICP 커플링

• 최대 4펄스속도신호용 rmp속도기록모듈

5기어박스테스트

• USB당최대 5개센서전용전원공급



TAS박스
기어박스및트랜스미션테스트용으로가장기본적인 Rotas 시스템은
속도입력및가속도계를하나씩만사용. 좀더고도의측정이필요한
경우시스템을대폭으로확장가능 몇가지옵션

TAS 박스

경우시스템을대폭으로확장가능. 몇가지옵션:

다양한종류의센서(예:레이저진동계) 추가

가속도계와함께마이크측정가속도계와함께마이크측정
다중속도입력(콤플렉스기어박스의경우)

토크경사

각 상관관계측정(엔진테스트같은비정기회전의경우)

변속조작력분석같은추가분석방법

차량구동테스트에서사용하는경우모바일 Tas 박스사용가능. 
USB를통해표준노트북에연결 모바일시스템은테스트스탠드USB를통해표준노트북에연결. 모바일시스템은테스트스탠드
시스템과완전호환됨. 따라서측정결과의직접비교가능.

TAS-Mobile은일반적으로차량실내에서 4개의마이크신호와
트랜스미션에장착된가속도계를측정

6TAS 박스

트랜스미션에장착된가속도계를측정.



BKS03가속도계BKS03 가속도계

0.0

 dBg

TrnsFnc

-15.0

-10.0

-5.0
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-20.0

1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 7.0 8.0 9.0 k Hz

BKS03 및 BKS10 가속도계는최대 10 kHz의선형주파수응답을표시.

말랑말랑한고무공성분및링모양의접촉판은고르지못한표면에밀착커플링이가능하며, 
수직이아니더라도가능. 또한고무공성분은센서에서테스트스탠드의진동을완화하는
효과가있음.
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측정범위는최대 ±500g (±5000 m/s²).



Rotas noise분석시스템Rotas noise분석시스템

파라미터파라미터
데이터베이스

측정어플리케이션

Wave 파일
측정 결과

테스트
스탠드제어

측정
아카이브

결과
데이터베이스

평가소프트웨어 인트라넷통계
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기어박스 noise분석기어박스 noise분석
기어박스 noise은각기계
부품에서발생한 noise. 가장 입력샤프트

거슬리는 noise원은기어
맞물림. 인텀샤프트

출력샤프트

기어 noise성분의경우개별
noise원을변속비에따라분리
가능.

출력샤프트

회전동기차수
분석:

신호는내측
샤프트와동시에
샘플링됨(각
샤프트가독립적인
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입력샤프트 인텀샤프트 출력샤프트
샤프트가독립적인
경우)



순환동기분석순환동기분석

신호
각샤프트마다회전과동시에평균화가
실시됨: "평균회전" 계산.

배경 +

+
샤프트의신호성분은강화되고, noise
성분은감쇠됨.

신호

배경

+이그림에서 1개의샤프트가표시됨. Rotas는
다중샤프트를동시에처리및분리.

배경

신호

+
일반적으로센서 1개만필요(여러개도사용
가능하며, 병렬처리도가능)

배경
+

합* 1/n =

변속비가알려져있는모든내측샤프트에
대해동기화가능.

평균값으로
신호분리

합  1/n 

따라서기어박스의내측샤프트를분리가능.
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프로세싱채널프로세싱채널
TasAlyser는각로터(및각센서)를 1개의동기채널로계산하여샤프트의음향
특성및하자를보여줌.
이채널은예를들면 "Input Shaft Sync"로라벨링됨.p y

또한믹스채널은회전평균화를하지않고처리되므로모든 noise원의기여도가
드러남.

믹스채널믹스채널
(모든 noise원)

동기채널
(로터 noise원)
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동기시간신호동기시간신호

회전동기평균화는동기채널을분리. 
평균화된회전의시간신호가흠집검출을위해
처리됨.

시간신호에서계산된값:
•전체에너지(RMS) 전체에너지(RMS)
• 최고값(Peak)
• Crest 값(= Peak / RMS)
• Kurtosis(신호분포에서네번째모멘트)

PeakPeak

RMS

Crest
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그림:
차수동기평균화후 4회전, 3개의내측샤프트에해당되는
3개의동기채널로분리



차수,진동수및고조파차수, 진동수및고조파

기어톱니수 16개:

차수분석이란?

기어톱니수 16개:

600 rpm으로회전 = 초당 10회회전 = 10 Hz

기어맞물림주파수 = 톱니수 x 회전진동수 = 160 Hz

진동수 치수

Hz
회전속도로나누기

Ord.

진동수

스펙트럼

치수

스펙트럼

160 320 16. 치수

= 1 ×

톱니수

= H1

32. 치수

= 2 ×

톱니수

= H2

현재회전속도로나누기는진동수를차수로변환.

따라서차수스펙트럼은회전속도에
= H1 = H2

독립적이므로차수스펙트럼라인은속도
경사로에서도정지된상태를유지.

톱니수에해당되는차수를 "제1 고조파"라고하며

차수스펙트럼에서차수의위치는회전
속도에독립적임!
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"H1"으로명명. 이중톱니수는 "제2 고조파" 또는
"H2"로명명.



차수스펙트럼차수스펙트럼

회전동기분석으로신호가
주기적(사이클)으로제공됨. 이것은기어( )
세트의순환적특성에해당됨. 이신호는
시간영역윈도우윙없이스펙트럼영역으로
전환될수있으므로정확한차수스펙트럼이
제공됨. 80

dBV
GM 2 *GM

이것은최대 60 dB SNR의높은스펙트럼
해상도가허용됨. 이심률(Ecc)은기어

70
Ecc..

( )
맞물림차수(GM)에서간단하게구별됨. 
모든종류의변조검출가능. noise성분은
발생원을추적가능.

60

청색: Kaiser Bessel 창을이용한기존
스펙트럼.

40

50

녹색: 창함수가없는회전동기차수
스펙트럼.

50 60 70 80 90 100 110 120 130 Ord
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50 60 70 80 90 100 110 120 130 Ord



채널스첵트럼프로세싱채널스첵트럼프로세싱

TasAlyser에서차수스펙트럼은모든프로세싱채널(및센서)에대해병렬로
처리.

이것은각로터에대한차수스펙트럼과믹스스펙트럼을제공.

믹스채널

동기채널

또한고정주파수채널(라벨명
"Fix")이병렬로처리됨
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Fix )이병렬로처리됨.



중간휴식!중간휴식!

16기어박스테스트휴식



차수스펙트럼의값차수스펙트럼의값

차수스펙트럼의관심위치(예: 기어맞물림, 차수, 측파대)에서스펙트럼값이
추출됨.

dBg
Order Spectrum

이값은자체통계가만들어지고별도한계가적용될수있음.

데이터베이스에서
스펙트럼값을dBg

90.00

100.00

펙 럼값을
셋업하려면위치를
기어맞물림진동수에
상대적으로지정해야
함(H1, H2 등). 측정

60 00

70.00

80.00
( , 등) 측정
프로그램은기어박스의
시네마틱모델을
사용하여결과차수
위치를계산.

40.00

50.00

60.00

Ord0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
30.00

기어맞물림H1 기어맞물림H1 기어맞물림H2

차수대역의경우최대치
추출또는에너지합
중에서선택.

17기어박스테스트

기어맞물림H1 기어맞물림H1 
촉파대

기어맞물림H2



차수추종차수추종

noise이가장많이발생하는
기어박스성분은기어맞물림 R U기어박스성분은기어맞물림
차수및측파대임. 차량내부의
가청결과값을정밀하게조정한
평가치는차수추종으로가능

15.00

20.00

25.00

dBms2
Ramp Up

평가치는차수추종으로가능.

주요기어맞물림의기본파가 rpm 
속도로기록됨 한계곡선은속도 1600 2400 3200 4000 4800 5600 6400 R

-10.00

-5.00

0.00

5.00

10.00

속도로기록됨. 한계곡선은속도
범위별로차량감도에따라조절
가능.

1600 2400 3200 4000 4800 5600 6400 Rpm

20 00

25.00

dBms2
Ramp Down

모든종류의스펙트럼값(단일
차수, 차수또는전체대역의
합)을추종가능 각종평가가능

0.00

5.00

10.00

15.00

20.00

합)을추종가능. 각종평가가능.
1600 2400 3200 4000 4800 5600 6400 Rpm

-10.00

-5.00
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속도범위평가

R U

속도범위평가

속도범위평가의경우 rpm 속도간격이
정의됨(예: 3500 – 4700 rpm). 평가에서
속도대역내의차수추종최대치를
산출하여한계값과비교

15.00

20.00

25.00

dBms2
Ramp Up

산출하여한계값과비교.

그러면관리가용이한단일값으로주요
속도범위에서기어맞물림 noise및
기타 noise원을평가할수있음 1600 2400 3200 4000 4800 5600 6400 R

-10.00

-5.00

0.00

5.00

10.00

기타 noise원을평가할수있음.

속도범위는각테스트단계및차수
추종별로개별적으로정의가능. 여러
개의속도범위도가능 25.00

dBms2
Ramp Down

1600 2400 3200 4000 4800 5600 6400 Rpm

개의속도범위도가능.

0 00

5.00

10.00

15.00

20.00

1600 2400 3200 4000 4800 5600 6400 Rpm
-10.00

-5.00

0.00
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변조분석변조분석

시간신호(회전, 블록)

겹침구간으로
재분할

전체블록의푸리에
변환

시
간
→

변환

시간→

nc
y 
→

파
수
→

변조

2차 FFT

Fr
eq

ue
n

변
종
주
파 변조

스펙트럼

회전스펙트로그램

변조콘텐츠

Time →
변조

주파수→

← 합→
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변조스펙트럼

변조콘텐츠



변속조작력평가변속조작력평가

N

100
120
140

Shift Force

측정:
안쪽변속

20
0
20
40
60
80
100

시스템은시간경과에따른힘과
위치를측정하고안쪽(shift-in) 및
바깥쪽(shift-out) 변속방향에대해
기어로분리된위치에따라받는

N
°0 5 10 15 20

-60
-40
-20기어로분리된위치에따라받는

힘을곡선으로구성. 
바깥쪽
변속

80
100
120
140

평가:

안쪽및바깥쪽곡선은상한과

0
20
40
60

안쪽및바깥쪽곡선은상한과
비교하여확인(힘이지나치게큰
경우시프터차단).

곡선의변속은싱크로링을

-60
-40
-20
0

곡선의변속은싱크로링을
테스트함으로써간단하게확인됨.
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음향평가유형 –개요음향평가유형 개요

시간신호(회전동기) 차수스펙트럼

스펙트럼분석

dB(g)

80

90

100

110

Ord0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
40

50

60

70

→ RMS, Peak, Crest, Kurtosis

스펙트로그램 변조스펙트럼차수추종 대역합계추종

속도를이용한녹음 → 스펙트럼값

스펙트로그램 변조스펙트럼차수추종, 대역합계추종
dB(g)

110

115

Upm3400 3500 3600 3700 3800
90

95

100

105

22기어박스테스트

→ 속도범위 → 변조콘텐츠



결과유형결과유형
결과는단일값, 곡선또는스펙트로그램같은고차원개체일수있음.

소스 예시 결과유형

시간신호 RMS, Crest, Peak 단일값

스펙트럼 차수스펙트럼(동기및믹스) 곡선(스펙트럼)
dB(g)

110

0.90.9 1.2 1.5 1.8 2.1 2.4 2.7 3.0 3.3  3.6 g

%.%

0

5.5

10.10

15.15

20.20

25.25

 Verteilung

스펙트럼 차수스펙트럼(동기및믹스),
고정진동수스펙트럼

곡선(스펙트럼)

스펙트럼에서구한 기어맞물림차수값 H1,측파대,차수 단일값
Ord0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

40

50

60

70

80

90

100

110

%.%
 Verteilung스펙트럼에서구한

단일차수(또는차수합
또는대역합)

기어맞물림차수값 H1, 측파대, 차수
합 Hx, 특별선택된차수

단일값

경사로에따라추종된 기어맞물림차수추종 RMS추종 곡선

0.90.9 1.2 1.5 1.8 2.1 2.4 2.7 3.0 3.3  3.6 g
0

5.5

10.10

15.15

20.20

25.25

dB(g)

110

115

경사로에따라추종된
차수

기어맞물림차수추종, RMS 추종 곡선
(추종)

추종에서계산된값 속도범위, 차동 단일값

%.%

55

10.10

15.15

20.20

25.25

 Verteilung
Upm3400 3500 3600 3700 3800

90

95

100

105

경사로에따라추종된
스펙트럼

스펙트로그램 스펙트로그램

단시간및변조분석 단시간스펙트로그램, 변조 스펙트로그램→

0.90.9 1.2 1.5 1.8 2.1 2.4 2.7 3.0 3.3  3.6 g
0

5.5
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스펙트로그램, 변조콘텐츠 스펙트럼/단일값



일반적인기어하자일반적인기어하자

Time signal Spectrum

양호한기어양호한기어
Crest!

(모든차수상승)

흠집또는
하자

이심률, 원형의
편차

측파대

표면및
접촉문제

편차
„"유령차수", 
고조파증가
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중간휴식!중간휴식!
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스펙트럼평가스펙트럼평가

105
dBg

VGW

동기채널및믹스채널의차수스펙트럼을
한계커브와비교. 한계커브의모든차수에는
근본적으로에러코드가있음 한계곡선초과

60

75

90
VGW-lim

근본적으로에러코드가있음. 한계곡선초과
시에러코드가일반텍스트에러메시지로
나타남.

10 20 30 40 50 60 70 80 90 Ord

45

60

한계곡선은학습프로세스로생성되는부분
및고정된값("스펙트럼값")으로설정되는
특정차수값(기어맞물림차수, 측파대,...) 
간격으로구성됨간격으로구성됨.

학습모드는이러한스펙트럼부분에
사용되며, 이때알려진선험적한계값은없음. 
일반적으로이것은톱니간격문제 유령차수일반적으로이것은톱니간격문제, 유령차수
및베어링 noise(믹스채널에서)에서사실임.

"스펙트럼값"에대한고정한계는일반적으로스펙트럼값 에대한고정한계는일반적으로
기어맞물림차수및측파대의경우구동
실험에서채택됨.
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한계값생성한계값생성

한계값및곡선은생산공정통계에서학습됨.

학습과정은파라미터데이터베이스의파라미터로통제되고고정한계로설정가능학습과정은파라미터데이터베이스의파라미터로통제되고고정한계로설정가능.

한계값은기어박스타입과테스트벤치에특정됨.

경계

한계값

+ y × 표준편차

경계

평균값

표준편차
+ 오프셋

+ x%평균값

+ y × 표준편차

평균값 + x% 평균값

평균값

측정통계 한계값계산

평균 + x %평균 + 오프셋+ y × 표준편차
파라미터데이터베이스기본값에구속됨
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파라미터데이터베이스기본값에구속됨

파라미터데이터베이스에서: 오프셋, x% 더하기, 계수 y, 최소및최대경계



스펙트럼한계곡선스펙트럼한계곡선

dBdB

기어맞물림차수및측파대의고정차수값

100

 dBg

MaxBnd 100

 dBg

MaxBnd

60

80MinBnd

60

80MinBnd

40

60
StdDev

AW-avg
40

60
StdDev

AW-avg

20
SK1-lim

20
SK1-lim

10 20 30 40 50 60 70 80 90  Ord10 20 30 40 50 60 70 80 90  Ord

평균 + 오프셋 + n배표준편차의한계곡선. 최소및최대다각형사이에서구속됨및고정
"모자"별로수정
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"모자"별로수정.



학습프로세스학습프로세스

한계의학습은기본학습및보충학습의 2가지단계로됨.

기본학습에는몇가지기어박스 예 만포함됨 기본학습중에측정된값은기본학습에는몇가지기어박스(예: 5)만포함됨. 기본학습중에측정된값은
파라미터데이터베이스의위쪽경계와비교. 기본학습의끝에는예비한계가설정됨.

보충학습에는기어박스가다수(에: 200) 포함됨. 각기어박스는시간경과에따라이전
한계값과비교테스트됨 OK판정시통계에추가됨 이런방식을한계값이정밀하게한계값과비교테스트됨. OK 판정시통계에추가됨. 이런방식을한계값이정밀하게
조정됨.

또한자동학습은테스트벤치에서새로운기어박스종류의무인시작이가능하고

기본학습 보충학습 한계값고정

총학습카운트

한자동학습은테 벤치에서새 운기어박 종류의무인시작이가능하
파라미터데이터베이스에서세부화가가능한 "합당한" 시작한계값을제공.

학습과정은단일기어또는특정값에대해언제든재시작또는확장가능. 파라미터
데이터베이스에서통제됨.데이터베이 에서통제

⅓

학습파라미터:
지수시간상수
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측정어플리케이션 "TasAlyser"측정어플리케이션 TasAlyser

측정어플리케이션은 Tas 박스를작동시키고모의실행이시작되면신호기록을시작함. 
모든계산및평가는 PC에서실시간으로실행됨.

TasAlyser 어플리케이션은프로세싱스레드를복수실행하므로최신멀티코어 CPU의
성능을전적으로활용할수있음.

TasAlyser는모듈형
소프트웨어로, 특정프로젝트,
요구사항에손쉽게적용가능. 
필요에따라특수분석방법
추가가능(예: 변속조작력
분석, 온도측정, ...)., , )

측정어플리케이션은 noise
신호및평가결과에대한
다양한데이터표시기능이
있음.
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TasAlyser의몇가지특징TasAlyser의몇가지특징
TasAlyser는분석결과를최적화하고
"오프라인" 검사가가능한다양한기능제공:

신호게인표시및음향

Wave 파일로완벽한모의실행녹음
및테스트스탠드명령을비롯한
재생("모의실행재생")

신 게인 시및음향
모니터링(PC 사운드출력으로
noise신호출력)

사용자인터페이스및윈도사용자인터페이스및윈도
개별셋업

단일채널(예: 필터, 대역통과, 
파라미터필터(차수마스킹))용

자동신호검출을사용한교정절차

파라미터필터(차수마스킹))용
필터추가가능
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시스템구성시스템구성

System Configuration 도킹창에서 TasAlyser 
어플리케이션의모든소프트웨어모듈에액세스. 항목을더블
클릭하면연결된표시또는설정창이열림클릭하면연결된표시또는설정창이열림.

많이사용하는모듈은
Favorites 도킹창에추가.

즐겨찾기

킹 창에추가

일반적인사용시양쪽
창이모두필요한것은
아니므로 TasAlyser메인아니므로 TasAlyser 메인
창에서접어두기
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속도,제어값,트리거속도, 제어값, 트리거
속도, 토크같은값들은제어값이라고함.

제어값으로측정조건지정 구동경사로에사용됨(속도경사로 토크경사로)제어값으로측정조건지정. 구동경사로에사용됨(속도경사로, 토크경사로).
제어값의다른예는시간, 온도, 조작력또는위치.

제어값은 "계기"에표시됨. 

계기를더블클릭하면설정이열림. 계기를
오른쪽버튼으로클릭하면외양변경.
옮기려는쪽으로기기 "잡기"

경사로측정(속도또는토크사용)은트리거로조절됨.
트리거설정은파라미터데이터베이스에위치. 여러개의제어값을동시추종가능. 

파라미터데이터베이스에서파라미터데이터베이스에서
속도경사로의시작및종료
속도가구성됨.
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테스트스탠드통신테스트스탠드통신

TasAlyser 어플리케이션및테스트스탠드제어는일반적으로* 
RS232 직렬인터페이스로쌍방통신.

모의실행은텍스트명령으로제어되고 TasAlyser가텍스트
메시지로응답.

출력창(일반적으로메인창아래쪽에도킹)에서통신이
모니터링됨:

TasAlyser는다양한명령이제공됨특수용도로확장가능.

명령 설명

명령예시

Insert: [Type] 기어박스 [Type]을이용한새
모의실행준비

Mode: [A] 테스트단계 [A] 선택

Measure: 1/0 측정시작/중지/ 측정시작/중지

Remove: 모의실행종료.

Result: 1 = OK, 0 = not OK, …

선택적 다 통신방법사용가능 예 비 병렬 는 단 는 를사용하는
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* 선택적으로, 다른통신방법사용가능. 예: Profibus, 비트병렬또는 TCP/IP. 단, Profibus 또는 TCP/IP를사용하는
경우에도통신이텍스트메시지형태여야함.



프로토타입모의시험순서프로토타입모의시험순서

각모의실행시작시테스트스탠드제어는측정할기어박스타입에대한정보를제공하고
일련번호를전송하고테스트절차를시작. 각모의실행은테스트단계번호로구성됨. 각테스트
단계는특정결과를생성단계는특정결과를생성.

테스트단계예시: "3rd gear speed ramp up (drive)", "torque ramp phase 1", "differential test". 테스트
단계는임의의순서로실행가능하며, 반복또는생략가능.
각테스트단계에서테스트단계에적용되는모든측정이실시되고그에따른에러메시지가발생각테스트단계에서테스트단계에적용되는모든측정이실시되고그에따른에러메시지가발생. 
테스트단계를반복하면이전모의실행의모든결과및에러가삭제됨.

rp
m

 속
도

2000 rpm 테스트스탠드에서

분석간격

rp

1000 rpm

1500 rpm

테스트스탠드에서
제어하는속도코스

시간
(모의실행순서)

500 rpm

R-D R-C 1-D 1-C 2-D 2-C 3...
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Command CenterCommand Center
Command Center 창은모의실행진행과정을보여줌. 모의실행중인기어박스
타입, 현재테스트단계및진행중인음향측정이나타남.이창은모의실행을
수동으로제어할때에도사용됨수동으로제어할때에도사용됨.

각테스트단계의결과는 Result Display창에표시됨.

회색= 아직
측정안됨

노랑=현재
모의실행

분석 Results window에전체결과및하자메시지(있을경우)가표시됨. 하자
메시지는에러코드, 텍스트설명, 값, 한계로구성되며, 학습된평균값도표시됨.
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휴식!휴식!
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시스템개요시스템개요

파라미터파라미터
데이터베이스

측정어플리케이션

측정아카이브 결과
테스트스탠드
제어

측정아카이브 결과
데이트베이스

평가소프트웨어 인트라넷통계
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파라미터데이터베이스파라미터데이터베이스

파라미터데이터베이스에는모든기어박스타입, 실시할측정, 적용한계, 하자
코드, 경사로트리거등이저장됨. 데이터베이스는여러가지테스트스탠드, 
라인을관리하며 각종기어박스모델(예 수동및자동트랜스미션)보유가능라인을관리하며, 각종기어박스모델(예: 수동및자동트랜스미션) 보유가능.

데이터로작업시별도의사용자인터페이스도구가사용됨.가장일반적인데이터로작업시별도의사용자인터페이스도구가사용됨. 가장일반적인
범용도구는 TasForms이며, Talimer사용시한계곡선의관리가용이.

한계 속도 경사로 조건

기어 맞물림 비율

속도 경사로 조건

학습 규칙

파라미터

데이터베이스

TASFORMS

데이터베이스

TALIMER
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TasFormsTasForms
파라미터데이터베이스는 Microsoft Access 데이터베이스임. 따라서, 데이터베이스파일을
일반파일로취급가능(테스트스탠드의백업생성, 복사등).

또한 TasForms의사용자인터페이스는 Microsoft Access에기반을둠. 다중언어로전환
가능.

TasForms의시작양식은가장많이사용되는기능에
대한액세스제공: 타입관리및한계설정.

고급설정의경우측정셋업, 센서구성, 기타파라미터
변경가능.

데이터베이스를종료및변경확정시 TasForms는
이전버전의백업을자동저장.

시작양식을확장하고모든기능에액세스하려면하려면 "Advanced Settings" 체크:
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ClavisClavis
Clavis는측정어플리케이션및데이터베이스에서측정값의고유 ID.
6가지요소로구성됨:

Test Step (= Mode“ 예 3-D)Test Step (= „Mode , 예. 3-D)

Instrument (예: 차수스펙트럼, crest, 스펙트럼값)

Object/Location (예: 입력샤프트, 피니언기어, 오일펌프)

Processing Channel (동기, 믹스, 고정진동수)

계기 Measurement Parameter (예. H1)

Sensor (예:진동센서 VS 1 마이크 Mic)Sensor (예: 진동센서 VS-1, 마이크 Mic)

타입과테스트스탠드의한계는별개이므로한계값의고유 ID는 8개
요소임.
Clavis + 타입 + 테스트벤치.
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TasForms Clavis선택TasForms Clavis 선택

측정값, 한계및기타파라미터는 Clavis를사용하여해결:

모든양식의맨위부분에서관심개체선택(Clavis를통해).
그런다음, 파라미터입력에따라변경가능한주요부품만나열됨.

Clavis 선택과
일치하는
파라미터항목

노란색
필드는편집
가능

터항목
목록

모든필드를동일한값으로
한번에설정하려면 "위족화살표" 
사용
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한계조절한계조절

각한계값계산규칙:
lim = 평균값 + MV% + 오프셋 + f ×표준편차
li ≤최대경계lim ≤ 최대경계
lim ≥ 최소경계

평균값및표준편차를학습파일에저장.
오프셋 MV% 계수 f 최소및최대경계는파라미터데이터베이스에서설정오프셋, MV%, 계수 f, 최소및최대경계는파라미터데이터베이스에서설정

파라미터를두곳에분리:

최소및최대경계는 "Single Value Limits" 또는 "Curve Limits"에
각각설정.
각값에대한평가를여기서설정또는해제. "Learn 
parameter"에서평균및표준편차의새로운학습을시작할수p
있음.

오프셋 MV%및계수는 "Measurement Value Setup"에서설정오프셋, MV% 및계수는 Measurement Value Setup 에서설정. 
또한에러코드를여기에할당.
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타입및기본타입타입및기본타입

파라미터데이터베이스는타입및기본타입사용.

기본타입은시네마틱에차이 각기본타입은별칭을여러개가질수있음

4711
4711
ABC

기본타입은시네마틱에차이
있음(비율, 기어, …).

각기본타입은별칭을여러개가질수있음. 
이러한이름들이타입임.

TP38i
…

48GX
48GX
DEF
TP56kTP56k
…

한계, 테스트파라미터등은기본
타입에연결됨.

타입이름은테스트스탠드제어에서
사용되고측정보고서, 결과데이터베이스
및생산통계에나타남.
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로터및차수소스

IS1Lsg (1‐4)
intermed. shaft 1

로터및차수소스

로터는특정회전
속도가있음.

Ing (1,3,5,7)

f

IS2Lsg (5‐7)
intermed. shaft 2

Ing (2,4,6,R)

IS3
R‐ln/Out

LsgR
intermed. shaft 3

Output Shaft

차수소스는고유차수가
있음(톱니수처럼)
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일반적인기어하자일반적인기어하자

시간신호 스펙트럼

양호한기어양호한기어
Crest!

흠집또는하자

편심, 원형의편차

측파대

표면및
접촉문제

„"유령차수", 
고조파증가
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기어하자의분리기어하자의분리

동기채널 1개의음향신호에는로터에
연결된모든기어연결성분이포함됨.

Z1
16

기어박스비율을아는경우각기어의
주기성및기어맞물림차수를계산할수
있음. 기어맞물림 noise은전적으로기어
페어링에따라달라짐.

16

Z2

16

페어링에따라달라짐

noise이발생하는기어에해당되는사이클이
있으므로편심및표면하자분리가능. 
다음과같은에러가개별적으로할당됨:

Z2

20

기어맞물림성분은
페어링에따라달라짐.

20

다 과 에러가개 적 당
흠집
톱니간격
표면파동(“유령차수”)
편심 Z1 16

원형의편차

하자가있으면보통기어맞물림 noise이
분리불가능(예: 손바닥박수).

16

Z2( )

일반적인표면문제
접촉문제

20 편심및표면불일치는휠에
할당가능.

20
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중간휴식!중간휴식!
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시스템개요시스템개요

파라미터
데이터베이스

측정어플리케이션

측정 결과
테스트
스탠드제어

측정
아카이브

결과
데이터베이스

평가소프트웨어 인트라넷통계
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측정결과아카이브파일측정결과아카이브파일

측정어플리케이션은모든결과데이터를아카이브파일에저장.
아카이브파일은콜렉터서비스에의해결과데이터베이스로삽입됨 결과아카이브파일은콜렉터서비스에의해결과데이터베이스로삽입됨. 결과
데이터는Web.Pal 또는 Presentation 어플리케이션을사용하여평가가능. 
Presentation 어플리케이션은아카이브파일을로드하거나, 동시에
데이터베이스에서결과로드가능

Akustische Getriebeprüfung RotasAkustische Getriebeprüfung Rotas

데이터베이스에서결과로드가능.

Getriebe-Abnahmeprüfstand VW Wolfsburg
Akustische Analyse

Messbericht
Getriebetyp:

Seriennummer:
Messzeit:

Ergebnis:

Prüfstand:

1

0
30.10.03 09:17

n.i.O.

Mq200-WOB

Mq200-WOB  Typ 1 [1] SerNr. 0  30.Oct'2003,09:17:57 Getriebe n.i.O. ***
--------------------------------------------------------------------------------
Code Fehlertext                            Gang   Ist Grenz  Mw    E    O/Tp Kx 
600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           3-S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           4-S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
600 Syst : Geraeuschsignal fehlt 5-S 0 1/ 0 3/ 0 0 g SignalCheck

Getriebe-Abnahmeprüfstand VW Wolfsburg
Akustische Analyse

Messbericht
Getriebetyp:

Seriennummer:
Messzeit:

Ergebnis:

Prüfstand:

1

0
30.10.03 09:17

n.i.O.

Mq200-WOB

Mq200-WOB  Typ 1 [1] SerNr. 0  30.Oct'2003,09:17:57 Getriebe n.i.O. ***
--------------------------------------------------------------------------------
Code Fehlertext                            Gang   Ist Grenz  Mw    E    O/Tp Kx 
600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           3-S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           4-S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
600 Syst : Geraeuschsignal fehlt 5-S 0 1/ 0 3/ 0 0 g SignalCheck

Ordnungspegel aus Antrieb

120

  dBg  
1. Gang

120

  dBg  
2. Gang

 und PrüftechnikIndustrielle Meß-

Akustische Getriebeprüfung Rotas
Ordnungspegelverläufe

Ordnungspegel aus Antrieb
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Akustische Getriebeprüfung Rotas
Ordnungspegelverläufe

Ordnungsspektren Antrieb

  0    50    100    150    200    250    Ord  
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Akustische Getriebeprüfung Rotas
Ordnungsspektren

Ordnungsspektren Antrieb

  0    50    100    150    200    250    Ord  
  20  

  40  

  60  

  80  

  100  

  dBg  
1. Gang

  0    50    100    150    200    250    Ord  
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  80  
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 und PrüftechnikIndustrielle Meß-

Akustische Getriebeprüfung Rotas
Ordnungsspektren

Defect Reports

600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           5 S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           2-S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
--------------------------------------------------------------------------------

600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           5 S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
600  Syst.: Geraeuschsignal fehlt           2-S   0.1/  0.3/  0.0 g  SignalCheck
--------------------------------------------------------------------------------
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Presentation에서측정및결과
표시는소위 Rapports에의해
자동으로진행됨. Rapports를
사용하면표준화된복수페이지
보고서를손쉽게만들수있음
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Presentation어플리케이션Presentation 어플리케이션
Presentation 어플리케이션을사용하여측정아카이브및결과
데이터베이스에포함된데이터표시및평가가능. Presentation을사용하면
평가가대화식으로진행되고완벽한보고서가자동생성됨평가가대화식으로진행되고완벽한보고서가자동생성됨.

여러측정결과를한번에로드하고공전대역또는 A/B 
비교생성가능. Presentation의그래픽을 Microsoft 
Office에직접가져올수있음(Powerpoint처럼)Office에직접가져올수있음(Powerpoint처럼).
측정데이터를 Excel로내보낼수있음.

Presentation은각각의작업이카테고리로
레이아웃

각각의작 이카테 리
분류된탭컨트롤창방식임.

데이터는레이아웃페이지에표시됨. 각
페이지는용지에인쇄가능하며, 각각디자인됨. 

페이지

,
페이지를원하는만큼사용할수있음.

레이아웃페이지의요소는그래픽모듈이라고
함. 곡선플롯, 텍스트박스, 막대차트, 컬러

그래픽모듈
, , ,

목록탕은여러가지종류의그래픽모듈이있음.
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모든레이아웃페이지, 표시설정등은 Presentation Project 폴더내에파일로저장되어있음. 이파일들중하나는
프로젝트베이스파일로, 해당프로젝트를사용하려면 Presentation 에로드해야함.



Presentation사용Presentation 사용
결과데이터베이스에쿼리하거나아카이브파일을로드하여측정결과를 Presentation에로드할수
있음.
도구모음의 "Q" 버튼을사용하면결과데이터베이스에서측정데이터를가져올수있음:

아카이브파일을로드하려면도구모음에서 "file open" 버튼을누르거나제어창의 "Archive" 
카테고리에서 "<<"버튼누르기:

아카이브로드취소:

카테고리에서 <<  버튼누르기:
또는Windows 파일탐색기에서
아카이브파일을드래그하여
Presentation 창에드롭.

X 버튼을누르면
하나또는전체
아카이브의로드가
취소됨.하나이상의측정데이터가로드된 취 됨.

도구모음의 X 
버튼은로드된모든
측정데이터를로드

후, 오른쪽도구모음의목록에서
Rapport를선택하고 버튼을
눌러시작.

측정데이터를
취소하고모든
그래픽을소거함.

이목록에서레이아웃
페이지를선택하여창
팝업
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측정목록측정목록

목록컬럼설정

제어창의목록섹션에서
로드된모든측정데이터를
볼수있음

마크표시된측정(측정
데이터여러개에마크표시

목록에서측정데이터에
마크를표시하거나

볼수있음.

데이터여러개에마크표시
가능)

하이라이트된측정(1개의
측정데이터만하이라이트

마크를표시하거나
하이라이트하면해당곡선이
컬러로새로그려짐.

또는마크표시를사려면커브가능)

선택된측정(일반적인
Windows 방식으로목록
선택)

또는마크표시를사려면커브
선택(shift 키+클릭+사각형
드래그)

선택)

목록의측정데이터를목록의측정데이터를
마우스오른쪽버튼으로
클릭하면추가기능이
있는컨텍스트메뉴가

표시됨.:
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인트라넷생성분석: Web Pal
Web.Pal은전용웹서버컴퓨터에서제공하는인트라넷기반서비스임.
(데이터베이스서버를웹서버로이용가능)

인트라넷생성분석: Web.Pal

Web.Pal 서버에액세스가능한컴퓨터에서일반적인웹브라우저를사용하여생산
분석을호출할수있음.

Web Pal을사용하여모든종류의Web.Pal을사용하여모든종류의
생산문제를식별하고해결가능.

여러가지분석에서출발점은모든
테스트스탠드와타입 생산번호테스트스탠드와타입, 생산번호, 
하자발생률을표시하기위한생산
통계임.

특정한분석시간대를선택하거나특정한분석시간대를선택하거나, 
테스트스탠드또는특정에러타입을
배제하거나, 여러가지옵션과필터를
선택할수있음.

퍼센트숫자를선택하여상세
분석으로이동하면됨.
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Web Pal을사용한문제찾기
생산통계의퍼센트
숫자를클릭하여
상세에러통계를

Web.Pal을사용한문제찾기

상세에러통계를
볼수있음:

다이어그램조각을클릭하면해당하자의측정
목록이나타남. 여기서부터단일값통계까지
측정내역또는타입및테스트스탠드비교진행.
단일값통계에서한계값을조절해야하는경우
또는특정시간에변화가일어난경우를판독
가능가능.

Web.Pal에서측정데이터의스펙트럼등을보기
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위해 Presentation에서직접호출할수도있음.



중간휴식!중간휴식!
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Wave파일녹음및재생Wave 파일녹음및재생
TasAlyser 어플리케이션은모든센서데이터를 wave 파일에직접
기록함. 채널정보및테스트순서큐포인트는 wave 파일헤더에
저장됨.

not OK 결과또는샘플인경우에만모든
측정데이터를기록가능. 또는다음측정만
기록

해당 wave 파일에서완벽한모의실행을재생가능.

기록.

모의실행이매우긴경우또는수동제어를
사용하는경우모의실행의관련부분만
기록을셋업할수있음.

Wave 파일은 2GB 이하여야하며, 최대녹화시간에도
제한이있음.
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디렉토리가최대크기에도달한경우가장오래된
기록물이자동으로삭제됨.



Wave재생, TasWavEditorWave 재생, TasWavEditor
TasAlyser에서기록된 wave 파일에는다채널센서데이터뿐만아니라보조채널
설명(교정처럼) 및테스트단계별테스트순서("큐포인트"라고함) 등에대한
데이터도포함되어있음

이와같은방법으로 TasAlyser에서테스트를정확하게
재생가능. TasAlyser에서프로세싱및평가의경우실제
측정과 wave 재생간에차이는없음. (한계학습에 wave 

데이터도포함되어있음.

측정과 재생 에차이 ( 계학 에
재생을사용할수도있음)

TasWavEditor를사용하여 waveTasWavEditor를사용하여 wave 
파일의내용확인가능.

TasWavEditor에는채널정보및
모의실행큐포인트도표시되며, 

사운드가재생됨
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사운드가재생됨.



신호모니터신호모니터

신호모니터는선택한센서채널의데이터를측정컴퓨터의 PC 사운드카드로
보냄보냄.

측정신호에헤드폰을연결하면가속도계신호(예를들면)를직접들을수
있음.

또한신호모니터는모든센서채널의녹음
수준을표시함. 강도가적절한지, 또는신호가
과도하지않은지, 여기서모든신호를확인할
수있음.

게인퍼센트와절대센서값사이를전환하려면
레벨표시를더블클릭. 최대게인은 TAS 박스
설정에서변경.

Wave 파일을재생하면신호모니터도작동되므로녹음된소리를들을수있음.
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교정교정

TasAlyser 어플리케이션에는반자동교정기능이있음.

command center 창을사용하여모의실행을수동으로시작하면시작됨.
(신호이름과성질을알려면 TasAlyser에서파라미터데이터베이스정보를로드해야
함.)

교정을실시하려면먼저교정신호의외부소스가필요.교정을실시하려면먼저교정신호의외부소스가필요.
calibration control 창에서해당 source definition을만든다음, 적절한 sensor channels에
할당:

TAS박스입력채널 할당된신호이름 현재교정계수가TAS 박스입력채널, 할당된신호이름, 현재교정계수가
Calibration control에표시됨.
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교정실시교정실시

calibration control 창을열고 Start calibration누르기. 지금부터교정제어가교정
신호에대해모든센서채널을 "경청".

이제 Channel info를눌러신호및
스펙트럼확인. Calibration control이
가장강력한신호원을자동으로선택가장강력한신호원을자동으로선택. 
스펙트럼에서검출된교정신호및
가장강력한 noise원에마크가표시됨.

센서에대해교정
신호원을누름. 
Calibration control에서
"깨끗한" 신호를검출한
경우채널정보의모든
행이녹색으로바뀜. 
신호가충분히안정적인
경우새로운교정계수가
계산되고, Calibration 
control의목록에표시됨.
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새교정적용새교정적용

센서채널에대해교정이
성공적으로실시된경우녹색성공적으로실시된경우녹색
체크마크가해당행앞에
나타나고새계수가표시됨.

새계수가이전에비해훨씬많이
벗어나서측정결과에서차이가 3 
dB 이상벌어질것으로예상되면
체크마크가나타나지않음 체크체크마크가나타나지않음. 체크
마크를수동으로표시할수는
있음.

완료된경우새값을적용하려면
Apply selected values 버튼
누름.

교정계수를수동으로입력할수있음. Factor/Offset 컬럼에서항목을클릭하고원하는
값입력. 체크마크를설정하고 Apply checked values 버튼누름.
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중간휴식!중간휴식!
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여러개의테스트스탠드사용여러개의테스트스탠드사용

모든테스트스탠드는동일한파라미터와결과데이터베이스를사용하며, 
중앙의서버에서관리됨. 사무실워크스테이션에서원격데스크톱을통해
해당서버에액세스해당서버에액세스.

파라미터
데이터베이스
분포

측정아카이브수집
(콜렉터서비스)

평가및

파라미터데이터베이스및
결과데이터베이스용서버

사무실워크스테이션(사용자
책상)

평가및
파라미터화를
위한액세스
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분배도구

T Al

파라미터
데이터베이스

로컬사본
분배도구

TasAlyser
측정

어플리케이션
결과

데이터베이스

일
–

행 일
–

행

\outbox: \inbox:

아
카
이
브
파
일

회
모
의
실
행

카
이
브
파
일

–
회
모
의
실
행

카
이
브
파
일

회
모
의
실
행 콜렉터

서비스

측정 PC 서버
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카

1회아 1 회
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측정 PC 서버



다중라인의서버레이아웃다중라인의서버레이아웃

RL1T1 RL1T2 RL1Tn RL2T1 RL2T2 RL2Tn
Rotas 
시스템

SL1 SL2
서버

아카이브콜렉터

라인1 라인2

RD: 결과데이터베이스
AD: 아카이브디렉토리

RD RD
AD AD

← 결과데이터베이스및아카이브에액세스→

Rotas Web.Pal
중앙라인데이터분석

사용자기본설정이
가능한로컬 SQL 
데이터베이스

HTTP 포트 80을통한클라이언트액세스
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← Internet Explorer 및 Presentation이있는클라이언트 PC →



프로젝트,파일,백업프로젝트, 파일, 백업
Excel 어플리케이션을사용하는것과비슷하게 Excel 스프레드시트를열고
TasAlyser 어플리케이션은측정프로젝트를로드.

TasAlyser 어플리케이션은 C:\Program Files\Discom에설치됨.
프로젝트위치는 C:\Discom\Measurement\MultiRot.

각프로젝트는자체프로젝트폴더가있음.

File 메뉴에서명령을사용하면프로젝트폴더에대한
Windows 파일탐색기를손쉽게열수있음.

프로젝트폴더에는파라미터데이터베이스를비롯한프로젝트의모든정보및설정이들어
있지만, 테스트결과나측정데이터는없음.

프로젝트를간단하게백업하려면프로젝트폴더를복제하면됨.프로젝트를간단하게백업하려면프로젝트폴더를복제하면됨.

Presentation 프로젝트폴더의위치는
C:\Discom\Analysis\Presentations.
이폴더를복제하려면 –백업하거나다른컴퓨터로프로젝트복사(사용자의데스크톱
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이폴더를복제하려면 백업하거나다른컴퓨터로프로젝트복사(사용자의데스크톱
워크스테이션처럼)



프로젝트폴더의내용프로젝트폴더의내용

모든프로젝트의폴더구조는동일함.
특수한경우에서브폴더가추가로존재할수있음.

C:\Discom\Measurement\MultiRot\(Projektname)

Application 시스템구성및프로그램설정파일이포함됨.

Locals

CacheData

이컴퓨터/테스트스탠드에만적용되는파일및설정이포함됨. (여러
개의테스트스탠드를사용하는생산라인에서모든측정컴퓨터의
프로젝트폴더는 Locals 폴더외에동일)
파라미터데이터베이스캐시. 드물기는하지만내용을수동으로
삭제해야하는경우도있음

LearnData

삭제해야하는경우도있음.
모든측정값에대해학습된평균값. 데이터베이스별로 1개파일. 
완벽한새학습을위해학습파일이삭제될수도있음.

교정파일 Tas설정파일및테스트스탠드이름이들어있는

ParamDb

(Dateien) 교정파일, Tas 설정파일및테스트스탠드이름이들어있는
Locals.sea 파일

파라미터데이터베이스가여기에위치. 서브폴더에서파라미터
데이터베이스의자동백업이저장됨.

TempArchives 결과데이터베이스서버로가는중간에저장되는측정아카이브의
중간저장위치

파라미터데이터베이스의백업사본만필요할경우 ParamDb폴더에있는데이터베이스파일
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파라미터데이터베이스의백업사본만필요할경우 ParamDb 폴더에있는데이터베이스파일
"(Projektname)-Qdb.mdb"를복사해야함.



Discom추가폴더Discom 추가폴더
표준측정컴퓨터에서는다음과같은폴더가 Rotas 시스템에서사용됨.

C:\Discom\
Analysis 및 Measurement 서브폴더포함.
서버에서파라미터데이터베이스를전송하기위해공유됨.

System partition C:

C:\Program Files\Discom\ 모든 Discom 소프트웨어구성요소의설치폴더.
64비트시스템에서 Discom 소프트웨어는 Program Files(x86)에설치됨

C:\Outbox 모든 Discom 소프트웨어구성요소의설치폴더.
64비트시스템에서 Di 소프트웨어는 P Fil ( 86)에64비트시스템에서 Discom 소프트웨어는 Program Files(x86)에
설치됨.

Data partition D:

D:\Sound\ 이폴더에 wave 녹음이저장됨. 네트워크를통해녹음파일을검색할수
있도록일반적으로공유됨.

D:\Backup\ "TasBackupTool"을사용하여생성된백업용D:\Backup\ p 사용하여생성 백 용

D:\Documentation\ 일반및컴퓨터특정문서(예: 컴퓨터블록다이어그램)

로컬결과데이터베이스가측정 PC에있는경우다음페이지에설명된서버폴더를찾을
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로컬결과데이터베이스가측정 PC에있는경우다음페이지에설명된서버폴더를찾을
수도있음.



서버의 Discom폴더서버의 Discom 폴더
서버에서파라미터데이터베이스의마스터사본이있는프로젝터폴더의기본버전을
찾을수있음.
데이터파티션에서결과데이터베이스의추가폴더있음데이터파티션에서결과데이터베이스의추가폴더있음.
.

C:\Discom\ 측정시스템에있는것과동일. 파라미터데이터베이스의마스터사본포함.

System partition C:

C:\Program Files\Discom\

Data partition D:

모든 Discom 소프트웨어구성요소의설치폴더.
64비트시스템에서 Discom 소프트웨어는 Program Files(x86)에설치됨

D:\Archives\

D:\Inbox 결과데이터베이스로가는중간에저장되는측정아카이브의중간
저장위치.
결과데이터베이스로가는중간에저장되는측정아카이브의중간저장위치.

D:\Backup\ "TasBackupTool"로만든백업사본용

D:\Database\ 결과데이터베이스의저장위치(SQL 데이터베이스파일)

D:\Documentation\ 일반및컴퓨터특정문서

D:\Discom\Installation\ Discom소프트웨어및추가도구의설치소스.
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D:\Discom\Installation\ Discom 웨어및추가 구의설치 . 
"Discom-Installation"으로공유됨.



Tas백업도구Tas 백업도구
프로젝트및소프트웨어관리시 Tas 백업도구를다음과같이사용가능.
o 프로젝트및소프트웨어실행파일의백업사본생성(컴퓨터에서로컬로)
o 이백업으로부터프로젝트또는소프트웨어복원
o 프로젝트템플릿또는서버로부터새소프트웨어복사
세번째및두번째기능을조합하면라인의모든컴퓨터에대해소프트웨어분배또는프로젝트
업데이트가손쉬워짐.
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지원요청지원요청

측정프로젝트에서문제가있거나 noise증상에대한지원이필요한경우당사로문의
주십시오.

가능하면아래파일을당사로보내주십시오:
프로젝트폴더(C:\Discom\Measurement\MultiRot\(프로젝트이름)

프로젝트폴더전체를복사하십시오. 해당사본에서 ParamDb\Backups 서브폴더를
삭제하십시오. 그런다음WinZip 또는 7zip을사용하여복사한프로젝트폴더를압축하십시오.

아카이브파일(신호모의실행또는하루전체)
문제의측정Wave 파일및정상측정의 wave 파일.

아카이브및 wave 파일도압축해야합니다

필요한경우 Presentation  프로젝트(C:\Discom\Analysis\Presentations)

파일이매우클경우에는당사 ftp 서버에업로드하실수있습니다(방법은
문의하십시오).

가장효율적인지원도구: 원격액세스
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끝끝
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